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SYSTEMY WIZYJNE SICK W ZROBOTYZOWANEJ PRODUKCJI PRZEMYSLOWEJ

Sterowanie ruchem robotéw w oparciu o systemy wizyjne
przyczynia sie w znaczgcy sposob do optymalizaciji
przemystowych proceséw produkcyjnych.

Korzysci z kompleksowych rozwigzan zrobotyzowanych
ze zintegrowanymi systemami wizyjnymi to:

+ usamodzielnienie pracy robota w aplikacjach
wymagajacych lokalizacji obrabianych przedmiotow,

+ mozliwos¢ catkowitego zastgpienia pracownika,
réwniez w trudnych i szkodliwych dla zdrowia warunkach,

+ obnizenie kosztéw produkcji i kosztéw kadrowych,

* usprawnienie pracy i zwiekszenie wydajnosci produkcji,

+ poprawa jakosci produktu poprzez zastosowanie
automatycznych systeméw pomiarowych.

SYSTEMY WIZYJNE PLB 3D

System sterowania robotem PLB stuzy do okreslania pozycji
elementéw lezgcych luzem w skrzyniach lub na paletach.
Jest bardzo elastyczny i moze wspdtpracowac z roznymi
kamerami 3D. W potgczeniu z zaawansowanymi algorytmami
lokalizacyjnymi zapewnia niezawodne dziatanie w r6znych
zastosowaniach - od obstugi matych czesci do przenoszenia
duzych odlewow. System PLB jest intuicyjny w obstudze

i pozwala na szybkie dodanie nowych detali w przypadku
rozwoju produkcji.

PLR to systemy wizyjne do rozpoznawania potozenia czesci
umieszczonych na wézkach, wieszakach, przenosnikach.

PLR to kamera typu ,smart”, skalibrowana fabrycznie

i obstugiwana przez zintegrowany serwer internetowy.
System oparty jest na technologii wizyjnej 2D i 3D,

aby zapewni¢ jego niezawodne i bezawaryjne funkcjonowane.

PLOC to tatwy w obstudze, elastyczny system czujnikowy 2D
do lokalizacji czesci. Szybka kalibracja wariantow FLEX

i szeroka gama obiektywow, z ktérymi wspétpracuje, pozwalaja
na elastyczne dopasowanie systemu do potrzeb produkcji.




STANOWISKA ZROBOTYZOWANE ZINTEGROWANE Z SYSTEMAMI SICK

Pobieranie elementow z koszy / pojemnikow,
Obstuga jednej lub kilku obrabiarek CNC

Obrabiane detale: czesci maszyn, sprzet medyczny
i laboratoryjny, piasty, rury, drobne elementy metalowe
i inne potprodukty.

W ofercie: Robot FANUC z osprzetem i chwytakami,
stanowisko osadzone na wspdlnej platformie
(mozliwa szybka relokacja stanowiska), tor jezdny,
rozwigzania podajnikowe, kurtyny, systemy bezpieczenstwa.

Zintergowany system wizyjny SICK PLB.

~ STANOWISKO ZROBOTYZOWANE PAK/ROB/SICK

Pobieranie elementow z tasmy / pojemnikow / kartonow,
Obstuga obrabiarek CNC, drukarek, gtowczarek etc.

Obrabiane detale: tuby, puszki i opakowania lekkie,
rurki, drobne czesci plastikowe AGD,
opakowania dla branzy kosmetycznej i medycznej.

W ofercie: Robot FANUC z osprzetem i chwytakami,
stanowisko osadzone na wspdlnej platformie
(mozliwa szybka relokacja stanowiska), tor jezdny,
rozwigzania podajnikowe, kurtyny, systemy bezpieczenstwa.

Zintegrowane system wizyjne SICK PLOC i PLB.

"~ STANOWISKO ZROBOTYZOWANE PRAS/ROB/SICK

Pobieranie elementow z palet / pojemnikow / podajnikow,
Obstuga pras krawedziowych oraz gietarek, repaletyzacja.

Obrabiane detale: blachy, rury, listwy

W ofercie: Robot FANUC z osprzetem i chwytakami,
stanowisko osadzone na wspdlnej platformie

(mozliwa szybka relokacja stanowiska), tor jezdny,
rozwigzania podajnikowe, kurtyny, systemy bezpieczenstwa.

Zintegrowane system wizyjne SICK PLB / PLOC / PLR.
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STANOWISKA ZROBOTYZOWANE Z SYSTEMAMI WIZYJNYMI SICK
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